
Kolokvijum iz Linearne algebre, tokovi 1o2 i 1o3 30. maj 2024.
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2. Neka je L : R3 → R3 linearni operator definisan sa

L(x, y, z) = (2x− 2y + z, 9x− 7y + 3z, 6x− 4y + z).

a) Na�i matricu operatora L u odnosu na kanonsku bazu vektorskog prostora R3, kao i karak-

teristiqni i minimalni polinom operatora L.

b) Odrediti sopstvene vrednosti i sopstvene vektore operatora L. Na�i bar jednu bazu f pros-

tora R3 u kojoj L ima dijagonalnu matricu i odrediti [L]f .

3. Na vektorskom prostoru M2(R) je dat skalarni proizvod 〈 , 〉 : M2(R)×M2(R)→ R sa

〈A,B〉 = tr

(
BT

[
2 −1
−1 1

]
A

)
.

a) Odrediti bar jednu ortonormiranu bazu potprostora U = L
([

1 −1
2 −2

]
,

[
1 0
1 −3

])
u odnosu na

ovaj skalarni proizvod.

b) Odrediti ortogonalnu projekciju vektora v =

[
3 1
0 0

]
na potprostor U , a zatim i ugao koji

taj vektor zaklapa sa potprostorom U .


