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1. [5] Rexiti sistem jednaqina:

x+ y−3z+ t− u = 2

2x−3y+ z− t+2u =−3
3x− y− z+3t− u = 4

−x+5y−2z− t−2u = 1

2. [5] Odrediti rang matrice A, izraqunati detA i na�i A−1 ako postoji, ako je

A =


1 −1 −3 −2
2 −1 4 3
4 −3 −2 −1
−1 −1 1 3


3. [5] Neka je e = [e1, e2, e3] baza vektorskog prostora R3, gde je e1 = (1, 1, 1), e2 = (3, 0, 1) i e3 = (−1, 1, 0).

(a) [2] Odrediti matricu prelaska P sa baze e na kanonsku bazu f = [f1, f2, f3], f1 = (1, 0, 0), f2 = (0, 1, 0),
f3 = (0, 0, 1).

(b) [3] Neka je L : R3 −→ R3 linearni operator qija je matrica u bazi e jednaka

[L]e =

 1 2 3
3 2 1
−1 −3 −2

 .

Odrediti matricu [L]f operatora L u kanonskoj bazi f .

4. [5] Odrediti karakteristiqni i minimalni polinom matrice A, a zatim odrediti, ako postoje,
invertibilnu matricu P i dijagonalnu matricu D takve da je D = P−1AP i na�i A2018, ako je

A =

 4 1 −1
2 5 −2
1 1 2

 .

5. [5] Neka je U ≤ R4 potprostor vektorskog prostora R4 koji je generisan vektorima f1 = (1,−1,−3,−5),
f2 = (8, 0,−10,−14), f3 = (−4, 6, 8, 10). Odrediti bar jednu ortonormiranu bazu potprostora U .

6. [5] Odrediti jednaqine ravni koje sadr�e x-osu i zaklapaju ugao π
4 s ravni Oxy.

Vreme za rad je 180 minuta.


