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Jedanaesti dvoqas - teorijski uvod

asistent: Duxan Drobǌak

Svi brojevi teorema, primera, itd. se odnose na skriptu.

• Podsetite se xta je to sistem u normalnom obliku (tre�i dvoqas).

• Sistem u simetriqnom obliku
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kada za nezavisnu promenǉivu izaberemo xn. U tom sluqaju �emo zahtevati da va�i fn 6= 0, da
bi sistem u normalnom obliku bio definisan. Funkcije fk slikaju neki otvoreni skup od Rn u
R i nisu sve istovremeno jednake nuli.

• Kod sistema u simetriqnom obliku imamo slobodu da biramo nezavisnu promenǉivu.

• Pogledajte definiciju 165 na strani 106 za definiciju prvog integrala. U vezi sa tim mo�ete
proqitati i primere 166 i 167 posle definicije.

• Sistemu u simetriqnom obliku sa n nepoznatih, odgovara sistem u normalnom obliku reda n−1.
Zato nam je potrebno n− 1 linearno nezavisnih (u smislu definicije 169) prvih integrala da
bismo ga odredili. Po definiciji sledi da linearnu nezavisnost prvih integrala ψ1, . . . , ψn−1
sa promenǉivama x1, . . . , xn−1 mo�emo ustanoviti kao
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• Opxte rexeǌe sistema u simetriqnom obliku je dato sa (ψ1, . . . , ψn−1) = const ∈ Rn−1.
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